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INVEOR - ,Intelligent verbinden.“ auf fiinf Ebenen

1 Der INVEOR 3 Bedienen und Beobachten

Integrierte Soft-SPS

Potentiometer

Integrierte EMV-Filter M12-RS485-Service-Schnittstelle

. . Handbediengerdt MMI
Weitspannungseingang

m Finsatz in AC und DC Netz Touch Bedienterminal

INVEOR PC-Software

| 4 Systemintegration

Standardisierte KiihIplatte

CANcocr  gBBeEe’

Einfache Integration in Kundensystem

Nutzung vorhandener thermischer
Senken

EtherCAT ;%‘E%‘E

mopsus U SEICOS = 5 Regelungsverfahren

IE1, IE2, IE3, IE4: fiir Asynchronmotoren
und Synchronmotoren

Anforderungen an den kundenseitigen Kiihlkérper

Baugrotie B oo rcno TEDEEE DB AD
0,186 0,431 _ 0,117 0,087" 0,037"

Empfohlene Motorleistung* [KW]
Rth [k/W]

Ebenheit der Kontaktflache 0,06 mm
Maximale Rauheit der Kontaktflache RZ 6
Maximal Temperatur IGBT 95°C
Maximal Temperatur Innenraum 85°C

" Eine aktive Kuhlung der BaugroBe D ist empfehlenswert um die GroBe des Kihlkorpers zu reduzieren.

BaugroBen INVEOR P Ubersicht

ECODESIGN IEC/EN
EN 50598 60034 30-1

IE2 ReHS C€
ENERGIEEFFIZIENTE UNTERSTUTZUNG IE4 2011/65/EU USTEn

ANTRIEBSREGLER SYNCHRONMOTOREN



400 V und 230 V Gerate, technische Daten INVEOR P

BaugroBe 230V 400 V

B o | o | o |
Netzspannung [V] 1x100 VAC -15 % ...
230 VAC +10 % %...480 VAC +10 %
140 VDC -15 % ... ...680 VDC +10 %
220 VDC +10 %
Netzfrequenz [Hz] 50Hz/60Hz + 6 %

Netzformen TN/ TT, IT (Option)
Nennstrom Ausgang eff. [IN bei 8 kHz] 3,3 5,2 4,0 9,5
Min. Bremswiderstand [Q] = 50 100 50
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Schaltfrequenz 4 kHz, 8 kHz, 16 kHz, (Werkseinstellung 8 kHz)
Ausgangsfrequenz 0 Hz - 400 Hz
Netzschaltzyklen / Wiedereinschalten Alle 2 Min. _ Alle 2 min.
Berlihrungsstrom DIN EN 61800-5 <10 mA? < 3,5 mA?
Schutzfunktion Uber- und Unterspannung, I2t-Begrenzung, Kurzschluss, Erdschluss, Motor- und
§ Antriebsreglertemperatur, Kippschutz, Blockiererkennung, PID-Trockenlaufschutz
é Software-Funktionen Prozessregelung (PID-Regler), Festfrequenzen, Datensatzumschaltung, Fangfunktion,
E Motorstromgrenze
[T
Soft-SPS IEC61131-3, FBD, ST, AWL
Abmessungen [L x B x H mm 210x120x71 261é52x;50x 261;352x;50x 30gg1§5x 330x220x91 343%270x113
£5 , , y
(S
Schutzart [IPxy] IP 00 (Schutzart wird durch die Endanwendung bestimmt)l
Umgebungstemperatur [ °C] -10°C (phne Boetauung) ung) -25 °C (ohne Betauung)
bis +40 °C rating) bis +40 °C (ohne Derating)
(50 °C mit Derating)
g,’ Lagertemperatur -25°C...+85 °C
§7 Hohe des Aufstellortes bis 1000 m tber NN / Giber 1000 m mit verminderter Leistung (1 % pro 100 m) /
._g Uber 2000 m siehe Betriebsanleitung
(] . q q
f=l Relative Luftfeuchtigkeit < 96 %, Betauung nicht zul&ssig.
(]
E Vibrationsfestigkeit (DIN EN 60068-2-6) 10 m/s? 5...200 Hz®
)
Schockfestigkeit (DIN EN 60068-2-27) 300 m/s?

EMV (DIN-EN-61800-3)

Zertifikate und Konformitéat ./ .
RoHS cMhus

2011/65/EU

Bavgoge | ]| ___asc | AB.C,D

Ausfiihrung Applikationsleiterkarte a Basic Standard
1/0 - Schnittstellen 2DI/1DO/1AlI/-AO/1 2DI/1DO/1AlI/-AO/ - 4DI/2DO/2Al/1A0/
c Relais Relais 2 Relais
% Potentiometer am Gerat 1 1 1
;‘;’ Folientastatur 1 1 1
§ Internes Netzteil 24 VDC, 100 mA /10 VDC, 30 mA / Kurzschlussfest
Externe Einspeisung 24 VDC - - 24\VDC +/-15 %
Feldbus integriert Modbus RTU
- S e

Technische Daten 230 V und 400 V Gerate INVEOR P (technische Anderungen vorbehalten)

"' Die empfohlene Motorleistung (4-poliger asynchr. Motor) wird bei einphasigen und dreiphasigen Geraten basierend auf der Netzspannung 230 VAC und 400 VAC angegeben.
2 Mit Asynchronmotor 1LA7 motormontiert

3 Kombinierte Vibrationspriifung Teil 4 Schérfegrad 2 nach FN942017
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